
適用例 仕様

構内搬送用車両
後付け自動化システム
センシング／アクチュエータユニットをプラスして
既存のトラック・トレーラを自動運転化

走行環境 屋外・屋内 

道幅 車幅＋3m程度
 運用・条件により、より狭い道路を走行できる

  可能性があります

気象条件 － 荒天時での使用は未検証です

車種 トラクター、ダンプ、特殊車両等／AT車に限る 

最高速度 直進時30km/h、旋回・後進時5km/h 

積荷・重量 車両仕様によります
 極端な偏荷重等、ステアリング操作に影響ある

  場合は別途協議が必要です

走行方式 事前に設定したルート（軌道）の自動追従方式 

車両位置計測
 RTK-GNSS方式 屋外の天空が開けた場所に対応

 LiDAR地図マッチング方式 GNSS電波受信が困難な場所に対応

 アクセル・ブレーキ：　バイワイヤ方式 
車両操作 ステアリング：モーター組込方式または ドライバーが運転するときは、通常のハンドル／

 アクチュエータ取付方式 
ペダル操作に切り替え可能です

軌道追従制御 ±0.5m以内 

障害物検知 LiDARセンサー　前方下部に３箇所 検知対象により、センサー追加・配置変更が可能です

状態監視 安全モジュール（SIL3）による1系モジュール監視 

停止手段
 フットブレーキ（1系）＋パーキングブレーキ

 （2系フェールセーフ） 

その他
 自動走行時は、回転灯やサイレン・音楽による

 注意喚起
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※開発時の環境による達成値であり、お客さま運用・条件により異なります。
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後付け自動化ユニットが
構内自動搬送への
スピーディな移行を支援
センシング技術と運転制御・アクチュエータを集約した後付け自動化ユニットが、
既存の搬送車両を活用した自動搬送を可能にしました。

GNSS [全球測位衛星システム]
Global Navigation Satellite System

複数の衛星から位置情報を取得することで、自己位置
を精確に把握できます。

LiDAR [光学式レーダー]
Light Detection and Ranging

屋内などGNSSの電波が届かない場所での自己位置
把握、走行中の障害物検知・測距に活用されます。

設定・状態表示モニター

有人運転時にセンサー情報をリアルタイム表示する
ほか、各種設定時に使用します。

ステアリング電動化ユニット
運転系バイワイヤー化

モーター駆動による電動ステアリングをはじめ、シン
プルで高信頼のバイワイヤー運転系が、制御信号へ
の高速応答を可能にします。

車載制御装置
ステアリング
電動化ユニット

アクセル・ブレーキ
信号制御

車載ECU

PLANT

PLANT

ものづくりの前線からはじまる
構内自動搬送“実用フェイズ”
より安全で効率的なものづくりの鍵を握る、生産拠点における構内搬送の最適化。
自動化への期待が高まる一方、いくつかの解決課題があります。

構内搬送の効率化、
ネックは「人」。

課題

多くの製造拠点では、入出荷・保管・製造など各工程の作業場所が離れており、トラックやトレーラーによって
貨物のピストン搬送が行われています。

製造棟 倉庫有人車両でのピストン搬送

既存のトラック・トレーラーを
後付けユニットで自動搬送化。

ドライバーの確保がむずかしい 変動する作業量と確保できる人員がマッチしない
自動化したいが、開発期間・コストが未知数

変動する作業量に即対応可能自動化により人材確保のネックを解消
後付けシステムのため、開発期間・コストが縮減

解決

センサー・アクチュエータからなる自動化ユニットをプラスすることで、既存のトラック・トレーラーによる構内
自動搬送を実現します。

製造棟 倉庫自動搬送
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搬送車両の自動化のみにとどまらない
トータルな構内搬送オペレーションを
デザインします

人・車両の予期せぬ動きを精確にとらえ、
自動制御によるすばやい停止・回避に
つなげます。

歩行者検知

LiDARによる障害物検知

「構内搬送用車両 後付け自動化システ
ム」は2019年に実証に成功。
さらに試験データを蓄積し、高精度な
構内自動搬送が可能になっています。

施設の状況、構内ルールに即した最適
なオペレーションをIHIが、綿密な事前
調査に基づいてエンジニアリングし、実
装します。

センサー、車載監視カメラが捉えた運行
情報を、リアルタイムで集約・可視化。
遠隔操作や有人運転への切り換えなど、
管理者による判断を支援します。

実証試験で積み上げられた信頼性

綿密な調査・測定に基づく運用計画、プログラム設計

調査 計測 設計 導入

適切な判断を可能にする運行管制・監視・操作
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